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UWAGA
Jako Materialy pomocnicze nalezy traktowac¢ dotychczasowe Wyktady z Metod sztucznej
inteligencji oraz Modelowania i identyfikaciji.

Zadanie:

Korzystajgc z tresci i danych z Wykfadu 13: Sieci_neuronowe_w_modelowaniu - Przyktad

3 str.

64-69 ("Perceptrony proste liniowe - Adeline"), nalezy powtérzy¢ eksperyment,

a mianowicie:

>

>
>
>

Y

Wygenerowac dane referencyjne.
Zaprojektowa¢ odpowiednig sie¢ neuronowa.
Przeprowadzi¢ proces uczenia adaptacyjnego.

Pokazac przebiegi wartosci parametrow ai, a2, bi, b2 badanego obiektu i porownacé
wyjscia uzyskanego modelu z modelem referencyjnym y.

Pokaza¢ wptyw amplitudy sygnatu wejsciowego na uzyskiwane wyniki.

Przeanalizowa¢ wptyw liczebnosci zbioru uczgcego na btgd estymacji parametrow
obiektu.

Zbada¢ wptyw zmiany wartosci szumu dziatajgcego na wyjscie obiektu na jakosc
estymacji parametrow obiektu.

Przeprowadzi¢ test z niewidzianym wczesniej wejsciem, np. skokiem
jednostkowym.

Zilustrowa¢ w postaci wykreséw i zinterpretowaé wszystkie uzyskane wyniki.
W tym celu zaproponowaé¢ odpowiednig miare/miary jakosci.

UWAGA:

Polecenia, ktore nalezy wykorzysta¢ w celu rozwigzania powyzszego zadania:
newlin - tworzenie sieci,
adapt - uczenie adaptacyjne sieci,

con2seq - tworzenie sekwencji danych danego wektora,

seq2con - polecenie realizuje przeksztatcenie odwrotne do con2seq (tworzy
wynik w postaci tablicy komorkowej),

cell2mat - zamiana tablicy komorkowej na macierz,

randn, randi itp - rézne postacie generatoréow sygnatow pseudolosowych,

hardlims - symetryczna funkcja aktywac;ji.


https://enauczanie.pg.edu.pl/moodle/mod/resource/view.php?id=62903

