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PROCES
U - wejścia

F - uszkodzenia

Y - wyjścia

Generacja residuówModel 
obiektu

R - Residua

S - Sygnały diagnostyczne

Ocena wartości residuów

Lokalizacja uszkodzeń

F - Uszkodzenie

Klasyfikator
R → S

Relacja
S →F

Schemat diagnozowania z 
wykorzystaniem modeli 

procesu

źródło: Korbicz i inni, 2002
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Schemat diagnozowania z wykorzystaniem modeli procesu
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Schemat diagnozowania z wykorzystaniem modeli procesu

źródło: Cyra Kamowski, 2011

Diagnozowanie uszkodzeń przy użyciu sieci neuronowych
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Przydatne komendy

• ntstool
• gensim
• netc = closeloop(net)
• closedLoopPerformance = perform(netc,tc,yc)
• [Xs,Xi,Ai,Ts,EWs,shift] = preparets(net,Xnf,Tnf,Tf,EW)
• [y,wasMatrix] = tonndata(x,columnSamples,cellTime)
• setsiminit(sysName,netName,net,xi,ai,Q)
• con2seq
• seq2con
• gsubtract(a,b)
• gmultiply(a,b)

Diagnozowanie uszkodzeń przy użyciu sieci neuronowych
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Przydatne komendy

[x,t] = simplenarx_dataset;
net = narxnet(1:2,1:2,10);
view(net)
[xs,xi,ai,ts] = preparets(net,x,{},t);
net = train(net,xs,ts,xi,ai);
y = net(xs,xi,ai);
net = closeloop(net);
view(net)
[xs,xi,ai] = preparets(net,x,{},t);
y = net(xs,xi,ai);

[sysName,netName] = gensim(net,'InputMode','Workspace',...
'OutputMode','WorkSpace','SolverMode','Discrete');

setsiminit(sysName,netName,net,xi,ai,1);
x1 = nndata2sim(x,1,1); 

Diagnozowanie uszkodzeń przy użyciu sieci neuronowych
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Przydatne komendy

Diagnozowanie uszkodzeń przy użyciu sieci neuronowych

Podział danych na zbiory: uczący, walidacyjny, treningowy

net.divideFcn = 'divideind';

net.divideParam.trainind = 1:3;

net.divideParam.valind= 4:6;

net.divideParam.testind =7;
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Przydatne komendy

Diagnozowanie uszkodzeń przy użyciu sieci neuronowych

Zmiana funkcji aktywacji w wybranej warstwie

net.layers{numer_warstwy}.transferFcn = 'funkcja_aktywacji';

np. net.layers{2}.transferFcn = 'logsig';

% View the Network

view(net)

Metody uczenia - Funkcja optymalizująca wagi i progi

trainFcn = 'trainscg'; 

Obróbka danych wejściowych i wyjściowych

% Choose Input and Output Pre/Post-Processing Functions

% For a list of all processing functions type: help nnprocess

net.input.processFcns = {'removeconstantrows','processpca'};

net.output.processFcns = {'removeconstantrows','mapminmax'};


