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PROCES 
U - wejścia 

F - uszkodzenia 

Y - wyjścia 

Generacja residuów Model 
obiektu 

R -  Residua 

S - Sygnały diagnostyczne 

Ocena wartości residuów 

Lokalizacja uszkodzeń 

F - Uszkodzenie 

Klasyfikator 
R → S 

Relacja 
S →F 

Schemat diagnozowania z 
wykorzystaniem modeli 

procesu 
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Schemat diagnozowania z wykorzystaniem modeli procesu 

źródło: Cyra Kamowski, 2011 
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Przydatne komendy 

• ntstool 
• gensim 
• netc = closeloop(net) 
• closedLoopPerformance = perform(netc,tc,yc) 
• [Xs,Xi,Ai,Ts,EWs,shift] = preparets(net,Xnf,Tnf,Tf,EW) 
• [y,wasMatrix] = tonndata(x,columnSamples,cellTime) 
• setsiminit(sysName,netName,net,xi,ai,Q) 
• con2seq 
• seq2con 
• gsubtract(a,b) 
• gmultiply(a,b) 
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Przydatne komendy 

[x,t] = simplenarx_dataset; 
net = narxnet(1:2,1:2,10); 
view(net) 
[xs,xi,ai,ts] = preparets(net,x,{},t); 
net = train(net,xs,ts,xi,ai); 
y = net(xs,xi,ai); 
net = closeloop(net); 
view(net) 
[xs,xi,ai] = preparets(net,x,{},t); 
y = net(xs,xi,ai); 
  
[sysName,netName] = gensim(net,'InputMode','Workspace',... 
                                        'OutputMode','WorkSpace','SolverMode','Discrete'); 
setsiminit(sysName,netName,net,xi,ai,1); 
x1 = nndata2sim(x,1,1);  
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